TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2019

Micro regulador proporcional
electronico Serie K8P

REGULADORES PROPORCIONALES > MICRO REGULADOR PROPORCIONAL ELECTRONICO SERIE K8P

Novidad: Para oxigeno

Regulador proporcional para el control de la presion

EL micro regulador proporcional electronico Serie K8P, que surge de la experiencia en el
desarrollo de las valvulas en miniatura K8, garantiza una excelente requlacion de presion
y un alto dinamismo asi como auto regulacion con un bajo consumo de energia.

ELK8P es un regulador de presion de alto rendimiento que puede ser utilizado en
aplicaciones donde se requiere una alta precision, tiempo de respuesta rapiday de bajo

» Alta precision

» Reduccion en el tiempo
de respuesta

» Consumo minimo
» Funcidn auto reguladora

Flexibilidad en su uso

M

» Disefio compacto

&

Apto para usar con oxigeno

EL K8P ajusta la presion de salida a través de
la operacion de dos valvulas monoestables
K8 de acuerdo con la sefial de entraday de la
retroactividad del sensor de presion interna.
Un algoritmo de control regulador de una
funcion de auto-ajuste se ha integrado con
el fin de garantizar el rendimiento mas

alto independientemente del volumen
conectado.

consumo.

DATOS GENERALES

Fluidos

Presiones

Temperatura de trabajo

Entrada analdgica

Salida analdgica

Impedancia a la sefial de comando

Caudal maximo

Suministro / Consumo
Funcion

Linearidad

Histerésis

Resolucion
Repetibilidad
Sensibilidad
Conexion eléctrica
clase de proteccion

Conforme con la Directiva Europea 2004/108/EC

aire comprimido filtrado y no lubricado de acuerdo a I1SO 8573-1 clase 3.4.3,
gas inerte (argon, nitrogeno molecular), oxigeno

Rango de presion requlada Presion maxima de entrada

0.5+ 10 bar 11 bar
0.15 + 3 bar 4 bar
0.35 + 7 bar 8 bar
0.05 + 1 bar 1.5bar
0+ +50°C

0-10VDC  4-20mA
0.5-9.5V [Feedback]

20.000 Q para versiones 0-10V
250 Q para versiones 4-20 mA

12 |/min con presion regulada = 6 bar (P. entrada 10 bar)
6 |/min con presion regulada = 3 bar (P. entrada 4 bar)
8 |/min con presidn regulada = 7 bar (P. entrada 8 bar)
2 |/min con presidn regulada = 1 bar (P. entrada 1.5 bar)

24\VDC-~1W

3/2NC

<+1%FS

+0.5% FS

+0.5% FS (referido a la sefial de comando)

+0.5% FS

50 mV=>50mB (10bar)-100mV=>30mB (3bar)
M8 4 Pin (Macho)

IP65 (con sub-base estandar o con un solo uso)
IP51 (con sub-base Light y sub-base Light para la lectura remota de presidn)

Ondulacion<0,2%

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJEMPLO DE CODIFICACION

K8 - | 0o | - | D

Servicio de
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K8P

SERIE

0

DISENO DEL CUERPO:

0 = Uso individual

S = Subbase estandar

L = Subbase Light (ligera)

T=Subbase Light (ligera) para la lectura remota de la presion

PRESION DE TRABAJO:
D=0-10bar
E=0-3bar
F=0-7bar
B=0-1bar

FUNCIONES VALVULA:
5=2viasNC

COMANDO:
2=0-10VDC
3=4-20mA

SENAL DE SALIDA:
2=0-10V

O N N U

LONGITUD DE CABLE:

0 =sin cable

2F = cablerecto,2m

2R = cable angular (90°),2 m
5F = cablerecto,5m

5R = cable angular (90°),5m

0X1

VERSIONES
= estandar
0X1 = para uso con oxigeno (conforme con ASTM G93-03 Nivel E)

APLICACIONES

Elregulador proporcional K8P puede ser usado como piloto para la regulacion de la abertura de valvulas de alto caudal o, en la versién con subbase para la lectura remota

de la presion, para pilotar en manera proporcional los reguladores de presion de alto caudal.

Permite el control proporcional de la fuerza en sistemas de levantamiento y puede ser utilizado con gas inertes para mantener la presion constante en las camaras de los

cilindros o en camaras de valvulas de expansion.

Ademads ha sido desifiado para mantener la presion constante durante la tension del hilo en las bobinadoras, para modular la presion durante las fases de esmerilado en las

maquinas madereras o para regular la abertura en las valvulas de membrana.

Intercara para uso individual, sin subbase

MIN &.5_,

3.8

MIN 6.5 _|

LEYENDA DEL DIBUJO

7.87.8

Notas
1 = Suministro Conexidn neumatica
2 =Salida Conexion neumatica

;
i
9.5£00 1
‘ 38.5:40.15

52+40.15

2% = Area para posibles posiciones de salida Conexidon 2

No exceda el esquema indicado

3 =Descarga

Conexidn neumatica

4 = DIMENSIONES DE SALIDA

5 = ORIFICIO DE VENTILACION PARA IP65

Opcional cuando unsello 0-ring es montado

2.10.02
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Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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DIAGRAMAS DE CAUDAL
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Productos para aplicaciones industriales. 2.10.03
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I Micro reqgulador proporcional electronico Serie K8P

S e
M8x
- 59
= :
46.3
m
< ~
CONECTOR MACHO M8 4 POLOS = @0 .
Pin 1: +24V DC (Alimentacion) s
Pin 2: Sefial analdgica de H’ = — "h - - &
o comando 0-10V DC 0 4-20 mA o — T g b
© Pin 3: 0V (Tierra) comun M3
o también para la sefial de - 15.6 3
= mando
Il Pin 4: Sefial analogical de
o salida (de acuerdo con la
- presion regulada)
% 2 [A
o 5 LED roja 1 3
G 6 LED verde
w
)
wl
=
<
=
Q
o
&
o
(=5
(@]
4
o
o
o
(=]
<
=S
=)
[G)
wl
o
(@]
o
=
=
Mod. Presion de trabajo max Uso con Oxigeno Comando
K8P-*-D522-** 0-10 bar no 0-10VDC
K8P-*-E522-** 0-3 bar no 0-10VDC
K8P-*-D532-** 0-10 bar no 4-20 MA
K8P-*-E532-** 0-3 bar no 4-20 MA
K8P-*-B522-** 0-1 bar no 0-10VDC
K8P-*-F522-** 0-7 bar no 0-10VDC
K8P-*-B532-%* 0-1 bar no 4-20 mA
K8P-*-F532-%* 0-7 bar no 4-20 mA
K8P-*-B522-**0X1 0-1 bar si 0-10VDC
K8P-*-F522-**0X1 0-7 bar si 0-10VDC
K8P-*-E522-**0X1 0-3 bar si 0-10VDC
K8P-*-B532-**0X1 0-1bar si 4-20 MA
K8P-*-F532-**0X1 0-7 bar si 4-20 MA
K8P-*-E532-#*0X1 0-3 bar si 4-20 mA
2.10.04 Productos para aplicaciones industriales.
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I Subbase estandar
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Serecomienda el uso de unsilenciadorenla

descarga. * ) - . ] é/) T{ EI
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1 =Alimentacion IP = Conexion IP65
Mod. 2 =Salida
K8P-AS 3 =Descarga

I Subbase Light (ligera)

Se recomienda el uso de unsilenciador en la M5® ¢4@ ¢L®
descarga. *

*Mod. 2931 M5, 2938 M5, 2901 M5 i Ei ‘

MICRO REGULADOR PROPORCIONAL ELECTRONICO SERIE K8P

< 7
[e3N"al
% i Eﬁ ﬁ; =G
~
Aol xif la I I D
[l |
6.5 46
59
1 =Alimentacion
Mod. 2 =Salida
K8P-AL 3 =Descarga
I Subbase Light (ligera) para la lectura remota de la presion
Se recomienda el uso de unsilenciadorenla w53 ‘@ r@ ol ®
descarga. * =
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1 =Alimentacion S =Sensor remoto
Mod. 2 =Salida
K8P-AT 3= Descarga
Productos para aplicaciones industriales. 2.10.05
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I Elemento de fijacion para corondel DIN
DIN EN 50022 (7.5 mm x 35 mm - espesor 1)

Se suministra con: jl =~
1x elemento de fijacion S
1x tornillo M4x6 UNI 5931 i L=
Nota: este accesorio no puede ser usado con la
version Subbase Light (ligera). BL5

o ) -

30.7
49

Mod.
PCF-K8P

I Soporte de montaje horizontal, para Subbase estandar

Suministrado con:
1x soporte de montaje

A@ 2x tornillos M3x8 UNI 5931
I

o TV 58
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Mod.
K8P-B1
I Conectores circulares M8, 4 polos hembra
Con revestimiento PU, cable sin blindaje.
Clase de proteccion: IP65 MBx1 18
= |
/ o
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o
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%,-o'
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A ole) 2
3\O0 O)1
Mod. Tipo de conector Longitud del cable (m)
CS-DFO4EG-E200 derecho 2
CS-DFO4EG-E500 derecho 5
CS-DRO4EG-E200 angulara 90° 2
CS-DRO4EG-E500 angulara 90° 5
2.10.06 Productos para aplicaciones industriales.
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